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FCC Part 15 Subpart B (Class B Device), Part 15.247, Part 90

FHLICH ICES-003. Cet appareil numérique de la classe B est conforme a la norme NMB-003 du Canada
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Cet appareil est conforme a la norme CNR-310, CNR-210, et CNR-119 du Canada
IEC 60950-1 2nd Edition
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